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10.

Zardvizsga tételek

A gépi tanuldsok tipusai (supervised, unsupervised, semi-supervised) bemutatdsa, alkalmazasi
terliletei. Torzitas (bias) - varianca kapcsolata, feltételezett fliggvényalakok és paraméterek
hatdsa. Overfitting és underfitting.

Gépi tanuldsi algoritmusok bemutatasa példan keresztiil. Linedris regresszié statisztikai
meghatarozasanak és gépi tanuldson keresztiili becslésének bemutatasa, 6sszehasonlitasa. A K-
legk6zelebbi szomszéd eljaras bemutatdsa példan keresztiil.

Operacidkutatasi mdodszerek (szallitasi- és hozzarendelési probléma, kdrutazasi feladat)
kozlekedési alkalmazasai. Genetikus algoritmusok mikodési elve, alkalmazasa.

A sorbanallasi elmélet és annak felhasznalasi lehet&sége kozlekedési létesitmények tervezésénél.
Mutassa be a szlikséges paraméterek értékét a sorbanallasi elmélet gyakorlati alkalmazasahoz!
A kozuti forgalom lebonyoldddasat leird paraméterek, ezek meghatdrozasa, fundamentalis
Osszefliggései, diagramhdrmasa. Az dsszefliggések (fliggvénykapcsolatok) gyakorlati felhasznalasi
teriletei.

HCM folydpalyaszakasz és jelz6lampas csomdpontok elemzésének menete.

Mérési modszerek adott teriilet gyalogos célforgalmdanak felmérésére. Az egyes médszerek
elényei, hatranyai, ill. ezek alapjan a legcélszer(bb alkalmazasi teriletik.

Gyalogos-kovetéses célforgalmi szamlalas lebonyolitasa. A vizsgalt terilet forgalomaramlasi
matrixdnak eldallitdsa a mérési eredményekbdl.

Csomoponti (athaladasi) lehet&ség jogszabalyi, illetve egyedi jelz6lampas esetben, valamint
utvonali (eljutdsi) lehet&ség mindsitésére szolgalé paraméterek. Eljutasi lehetGség(ek)
mindsitése a hangolasi dbrdk alapjan.

Menetvonalak miszeres felvétele soran a navigacids berendezés pontatlansaga altal okozott
mérési hibak hatasa; ezek csokkentésének, ill. kikiiszobolésének lehetdségei az adatfeldolgozas
soran.



