KOZUTI FORGALOMIRANYITAS II. (BSc)
Vizsgakérdések

1) A kozuti jarmiiforgalom térbeli és id6beli modellezése. Mikroszkopikus és makroszkopikus
megkozelités. A legfontosabb forgalomtechnikai valtozék és mértékegységeik.

2) Kozuti kozlekedési folyamatok modellezése allapottérben. A sorfelépiilés és a jelz6lampas
csomoépont forgalmi folyamatainak leirdsa diszkrét, linearis id6invarians rendszerként
(allapotvaltozdk, allapotegyenletek).

3) A becslés szerepe a koziti forgalomiranyitdsban. A célforgalmi matrix becslése, dllapotegyenlet,
meérési egyenlet, becslési eljarasok (KF, MHE), eredmények. Korlatozasok mellett végzett becslés
lehetdsége.

4) Mikroszkopikus forgalommodellezés. A reakcio, az érzékenység és az inger kapcsolata. A
jarmiikovetési modell altalanos differencial egyenlete. A stabilitas feltétele.

5) Makroszkopikus forgalommodellezés: az elsérendi modell (LWR) alapgondolata, az
alapegyenletek attekintése, kiilonbség az masodrendii modellhez képest.

6) Makroszkopikus forgalommodellezés: a masodrendii modell (PW) alapgondolata, az egyenletek
attekintése, kiilénbség az elsérend{i modellhez képest.

7) A hullamsebesség fizikai értelmezése, az elsérendii modell karakterisztikus megoldasa. A
16késhullam fogalma és abrazolasa tér id6 sikon.

8) A szabad aramlasu utak (pl. autopalyak) forgalomiranyitasa. Az iranyitasi célok megfogalmazasa,
beavatkozasi lehet6ségek, eszkdzok.

9) Kozosségi kozlekedési rendszerek forgalomiranyitasa (AVM, FUTAR). A jarmiivek
helymeghatarozasanak lehet6ségei a vonalszakaszon.

10) Melyek a kozuti forgalomiranyitd kozpontokkal szemben tamasztott kdvetelmények? A varosi
jelz6lampas forgalomiranyité kozpontok 4ltaldanos felépitése. Milyen szabdlyozé jeleket
alkalmaznak az adaptiv forgalomiranyito kézpontok?

11) Milyen iranyitasi stratégiakat alkalmazunk a kodzuti forgalomiranyité kdzpontokban? Melyek ezek
elonyei és hatranyai? (4db a kialakulasuk szerint)

12) Osszehangolt kéziiti - vastiti csomépontok.

13) Forgalomiranyit6 buszrendszerek: a BEFA és a CAN halozat ismertetése. V2X, 12V
kommunikacioés technologidk lehet6ségei a forgalomirdnyitds vonatkozasaban, a SpaT/MAP
szabvany ismertetése.

14) Valamelyik téma bemutatasa (valaszthatd): egyedi keresztezOdés statikus iranyitasa (SIGSET,
SIGCAP) vagy egyedi keresztezddés forgalomfiigg6 iranyitasa (MOVA).

15) Varosi halozat statikus iranyitasa. Valamelyik bemutatasa: MAXBAND, TRANSYT (valaszthato).
16) A gordiil6 horizontu optimalizalas alapu (OPAC) forgalomfiigg jelz6lampas iranyitas bemutatasa.

17) Varosi hélézat forgalomfiiggé iranyitasa. Valamelyik részletes bemutatdsa: MOTION vagy
UTOPIA bemutatasa (valaszthato)!



