KOZUTI FORGALOMIRANYITAS II. (BSc)
Vizsgakérdések

1) A kozuti jarmiforgalom térbeli €s idobeli modellezése. Mikroszkopikus és makroszkopikus meg-
kozelités. A legfontosabb forgalomtechnikai valtozok és mértékegységeik.

2) Kozuati kozlekedési folyamatok modellezése allapottérben. A sorfelépiilés €s a jelzOlampas csomo-
pont forgalmi folyamatainak leirasa diszkrét, linedris idGinvarians rendszerként (allapotvaltozok,
allapotegyenletek).

3) A becslés szerepe a kozati forgalomiranyitdsban. A célforgalmi matrix becslése, allapotegyenlet,
mérési egyenlet, becslési eljarasok (KF, MHE), eredmények. Korlatozasok mellett végzett becslés
lehetdsége.

4) Mikroszkopikus forgalommodellezés. A reakcid, az érzékenység €s az inger kapcsolata. A jarmii-
kovetési modell altalanos differencial egyenlete. A stabilitas feltétele.

5) Makroszkopikus forgalommodellezés: az elsérendit modell (LWR) alapgondolata, az alapegyenle-
tek attekintése, kiilonbség az masodrendit modellhez képest.

6) Makroszkopikus forgalommodellezés: a masodrendii modell (PW) alapgondolata, az egyenletek at-
tekintése, kiilonbség az elsérendli modellhez képest.

7) A hullamsebesség fizikai értelmezése, az elsérendii modell karakterisztikus megoldasa. A 16kés-
hullam fogalma és adbrazoléasa tér id6 sikon.

8) A szabad aramlast utak (pl. autopalyak) forgalomiranyitdsa. Az iranyitasi célok megfogalmazasa,
beavatkozasi lehet6ségek, eszkozok.

9) Kozosségi kozlekedési rendszerek forgalomiranyitasa (AVM, FUTAR). A jarmiivek helymeghata-
rozéasanak lehet6ségei a vonalszakaszon.

10) Melyek a kozuti forgalomiranyitdé kozpontokkal szemben tamasztott kovetelmények? A varosi jel-
z6lampas forgalomiranyitd kozpontok altalanos felépitése. Milyen szabalyozo jeleket alkalmaznak
az adaptiv forgalomiranyit6 kézpontok?

11) Milyen irdnyitasi stratégidkat alkalmazunk a kozati forgalomiranyité kozpontokban? Melyek ezek
elonyei €s hatranyai? (4db a kialakuldsuk szerint)

12) Osszehangolt kdzuti - vasiti csomopontok.

13) Forgalomiranyito buszrendszerek: a BEFA és a CAN halozat ismertetése. V2X, 12V kommunikaci-
0s technologiak lehetdségei a forgalomiranyitas vonatkozasaban, a SpaT/MAP szabvany ismerteté-
se.

14) Valamelyik téma bemutatdsa (valaszthat6): egyedi keresztezddés statikus iranyitdsa SIGSET mod-
szerrel vagy egyedi keresztezddés forgalomfiiggd iranyitasa a ,,jarmii-intervallum” modszerrel.

15) Varosi haldzat statikus iranyitasa. Valamelyik bemutatasa: MAXBAND, TRANSYT (valaszthato).
16) A gordiilé horizonta optimalizalas alapti (OPAC) forgalomfiiggd jelz6lampas iranyitas bemutatasa.

17) Varosi halozat forgalomfiiggd irdnyitdsa. Valamelyik részletes bemutatdsa: MOTION vagy
UTOPIA bemutatasa (valaszthato)!



