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Jarmuvek automatizalasi rendszerei

Vehicle automation systems
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A jarmlvek automatizalasahoz szikséges keretrendszer bemutatasa, az elektronikus vezérléegységek, az érzékeldk, a
beavatkozdk és a kommunikacids rendszerek altal felépitett architekturak, illetve azok osztalyozasa. A gépjarmivek vezérld
rendszereinek ismertetése. A kiildnb6zd irdnyitasi rétegek funkcioi és feladatai, az érzékeld réteg elemei, a jarmiivezetdi
interfész, a trajektéria tervezés, a dontéshozatal, a parancsvektor kialakitasa és a végrehajto rendszerek intelligens
aktuatorai. A redundancia sziikségessége a funkcionalis és biztonsagi kdvetelmények alapjan.

A jarmiiparban hasznalt jarmifedélzeti kommunikacios technolégidk megismertetése, osztalyozasa. Vezérléegységen
bellili kommunikacio (soros, 12C, SPI), vezérlbegységek kdzotti kommunikacié (CAN, LIN, MOST, FlexRay, OPEN), jarma-
jarmi kapcsolat (V2V) és jarmU-infrastruktdra kommunikacio (V2I), telemetria rendszerek. A jarm{idiagnosztika protokollok
(OBD) felépitése és mikodése (K-Line, KWP, UDS).

A feladat egy jarmikommunikaciéhoz kapcsol6do téma kidolgozasa

A. Tudéas
¢ jarmi{ kommunikacids rendszerek ismerete
B. Képesség
* képesség jarmi kommunik&cids rendszerek fejlesztésére
C. Attittid
* nyitottsag a szakterilet Uj lehet6ségeire
D. Onallésag és felelésség
¢ Onall6 feladatok megoldasaban vehet rész

Alairas: féléves 6nallo feladat teljesitése.
Az érdemjegy a vizsgan szerzett eredmény.

Féléves 6ndll6 feladat egyszeri pétlasa
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