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Jarmuipari kornyezetérzékelés

Automotive environment sensors
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A kdrnyezet érzékelése és a szituacio értékelése kiemelt fontossagu a modern vezetéstamogato rendszerek fejlesztésében,
és egyben az autondm jarmirendszerek fejlesztésében is. Ehhez a feladathoz ismerni kell a 1étezé korszer(
kdrnyezetérzékelési szenorok miikddését, tulajdonsagait, lehet6ségeit és korlatait. Ezek mellett kiemelt fontossagu a

A targy f6 célja az autondm jarmi kornyezetérzékelését tamogaté technoldgiak megismerése, és az ehhez jelenleg
alkalmazhaté szenzortechnolédgiak és a hozzajuk fliz6d6 jelfeldolgozasi kérdések ismertetése.

A targy soran elészor a jarm belsd szenzorainak ismertetése a cél: helyzet-, fordulatszam-, sebesség- és elmozdulas
szenzorok, ezek fizikai mikédésének alapjai és korlatai. Ezt kdvetéen az alapvetd kérnyezetérzékelési elvek, az ultrahang,
radar, lidar és gépi latas alapu technoldgiak kertiinek bemutatasra, alkalmazasi példdkon keresztil. A kildnbdz6 érzékelbk
hibainak és hianyossagainak kiktsz6bdlése céljabdl, a teljes rendszer robusztussaganal ndvelésére kilénb6zd
szenzorfuzids megoldasok ismertetése is a targy anyaganak részét képezi.

A laboratériumi gyakorlat soran kilénbdz6é mérések, és szoftveres jelfeldolgozasi feladatok kidolgozasa a cél.

A. Tudas
e ismeri a jarm{allapot mérésére szolgalé szenzorokat, azok miikddési elveit
* ismeri a kérnyezetérzékelés napjainkban hasznalt szenzorait és azok lehet6ségeit és korlatait (Radar, Lidar,
Ultrahang, kameras rendszerek)
e ismeri a kbrnyezetérzékelésben hasznalt szenzorfuzids technikikat
* ismeri a kbrnyezetérzékel6 szenzorok adatainak feldolgozasi modszereit
B. Képesség
* képes értelmezni a killénbdzé kdrnyezetérzékeld szenzorok adatait
* képes szenzoradatok alapjan kdrnyzeti szituacié egyszer(i meghatarozasat végz§é algoritmus tervezésére
* képes megfelel§ szenzorarchitekturat valasztani egy kijelolt vezetéstamogat6/autondm jarmifunkcio
megvalésitasahoz
C. AttitGd
 érdekl6dik a jarmUipari szenzorok legujabb kutatasai irant
* érdekli a szenzorinformaciok feldolgozasi feladatainak algoritmizalasi aspektusa
D. Onallésag és felelésség
* képes csapatban dolgozva feleldsen részt venni egy autondm jarmifunkcid tervezésében




Az alairas feltétele két zarthelyi dolgozat eredményes megirasa. A targy vizsgajegyét a két egyenként legalabb elégséges
zarthelyi dolgozat atlaganak, a vizsgajeggyel vett atlaga adja. (Jegy=0.25%(Zh1+Zh2)+0.5*Vizsga).

Egyik zarthelyi p6tolhatd
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