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Jarmiiforgalmi rendszerek modellezése és
iranyitasa

Modelling and control of vehicles and traffic systems
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Légi kozlekedés:

A légiforgalmi iranyitas alapegységei. A leveg6-fold 6sszekottetés fedélzeti egységei. Leveg6-fold 6sszekottetés ACC, APP.
Leveg6-fold 6sszekottetés TMA. ACARS DATALINK. A repul6tér jarmiforgalmi rendszerei. A polgari légikdzlekedés
aramlasszervezéssel 6sszefliggé modell-rendszerei. A polgari 1égikdzlekedés, légiforgalmi iranyitas eljarasainak tervezése.

Koézuti kozlekedés:

A kozuti kdzlekedési iranyitorendszerek felépitése és mikddése. A kdzuti forgalom jellemzése, a forgalomtechnikai
paraméterek mérése. Varosi és autdpdlya forgalomirdnyitds elmélete: stratégiak, eszkbzok, szoftverek.

Kézuti méréstechnoldgia: simitas, szlrés, elérebecslés, Recursive Least Square Estimator, Kalman Filter, Moving Horizon
Estimation.

Varosi forgalom modellezése és iranyitasa: Store-and-forward modell, LQ és MPC iranyitas.

Autdpalya forgalom modellezése és iranyitasa: LWR modell, I6késhullamok modellezése, PID, LQ, nemlinearis MPC
modszerek.

Vasuti kdzlekedés:

A vasuti forgalomiranyitas feladata, modszerei szintjei. Menetrend tervezést, ellen6rzést tamogaté eszkdzok. Diszpozitiv és
operativ iranyitasi feladatok és megoldasi lehetéségeik. A biztositéberendezés mint az operativ iranyitas bazisa. A
vonatszamkovetés kilonleges esetei, megoldasi médjai. Vonatszamos vaganyutvezérlés megoldasai, kapcsolata az
automatikus jelz6izemmel, diszpozicids kritériumok, tervezés. A forgalomiranyitas modellezése. A forgalomiranyitd
rendszerek tervezése. A tervezést tamogatd eszkdzok.

Gyakorlati tervezési feladat, szimulaciés vizsgalatok

A. Tudas
* ismeri a kbzlekedési iranyitorendszerek felépitését és mikodését
* ismeri a forgalmi modellezés szintjeit és médszereit
B. Képesség
» képes egy adott hal6zat forgalmi modellezésére
* képes adott halozat iranyitasanak tevezésére
* képes az altala tanult forgalomiranyit6é rendszerek programozésara



* képes forgalom mérd és becsl6 rendszerek hasznalatara és tervezésére
C. Attit(d

* nyitott a forgalomiranyitas rendszerének kutatasara
D. Onallésag és felelésség

¢ Onalléan képes forgalomiranyitas tervezésér

A félév soran egy zarthelyi dolgozatot kell eredményesen megirni, valamint értékelheté minéségben beadni a féléves
tervezési feladatot. A vizsga a féléves tervezési feladat prezentacioja. A vizsgajegy a vizsgan elért eredmény és a zarthelyi
dolgozat atlaga.

A zarthelyi egyszer potolhaté és a féléves feladat késedelmesen beadhaté a pétlasi hét végéig.
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