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A tantargy célja a kdzuti jarmiivek dinamikai modelljeinek megismertetése a hallgatokkal. A tantargy keretein belil a
hallgatok megismerkedhetnek a sz6l6 jarmiivek és jarmlszerelvények kilénbdz6 egyesitett hossz- és keresztiranyu
jarmidinamikai modelljeivel, beleértve a gumiabroncs modelleket is. A tantargy feltételezi az alapvetd gépjarmi mechanikai
ismereteket.

Jarmiivek viselkedése és a stabilitas kérdései.

Modellezés alapok.

Sz6l6 gépjarmiivek modellezése biciklimodell segitségével.

Pétkocsis gépjarmiivek modellezése biciklimodell segitségével.

Két nyomtavu négykerekes jarmimodell.

Két nyomtavu négykerekes jarmimodell pétkocsival.

Alapvetd gumimodellezési megfontolasok.

A gumiabroncs kefe modell.

A "Magic formula" gumiabroncs modell.

A "feszes hur" gumiabroncs modell.

Harom korszer(i gumiabroncs modell elemzése. (RMOD-K, Ftire, MF-Swift)

Szamitégépes gyakorlatok; MATLAB és SIMULINK programozas, az el6adasokon bemutatott jarmimodellek megépitése.

A. Tudas

e ismeri az alapvet6 jarmidinamikai modellezési paradigmakat

e ismeri a jarm(ivek dinamikai viselkedését, azt azokat leiré szakkifejezéseket és jelentésiket

e ismeri a kiilénb6z6 jarmimodelleket

e ismeri az un. biciklimodellt, és a potkocsis jarmdvek biciklimodelljét

* ismeri a kétnyomtavu jarmimodelleket, illetve a pdtkocsis leirasukat

e tisztaban van a jarm(-palya kapcsolat alapvet6 problémaival

* ismeri a kilénb6zé kerékmodelleket, a Magic-formulat, a feszes hur, és a korszer(i abroncsmodelleket
B. Képesség

* képes egy megadott jarmdileiras alapjan jarmiidinamikai modell megalkotaséara

* képes a jarmldinamikai modelleket tervezés soran alkalmazni

* képes arra, hogy a megadott jarmuiranyitasi feladathoz alkalmas modellt valasszon

* az ismeretei alapjan képes mas jarmimodellek megismerésére és érté haszndlatara



* képes a jarmU-pélya kapcsolat modellezésére specialis kdrnyezetben
C. AttitGd
e nyitott az Uj jarm(dinamikai modellek hasznalatara
e nyitott a jarmidinamikai és egyéb a) tudasanak egyittes alkalmazasara
* egyiittmikodik hallgaté tarsaival és az oktatdkkal a kiildbnb6z8 problémak feldolgozasaban
D. Onallésag és felelésség
¢ Onalléan bdviti ismeretanyagat a modellezési informatikai megoldasok teriiletén
¢ rendszerszint(i gondolkozasban vizsgalja a miszaki feladatokat
o felelésen képes egy rabizott dinamikai feladat elvégzésére, amely a munkatarsai szamara tamogatast nyujt

Alairas feltétele: A projektfeladat és egy zarthelyi sikeres teljesitése. Osztalyzat: vizsgan szerzett eredmény.

A zarthelyi egyszer potolhaté vagy a feladatat késedelmesen leadhatd a pétlasi hét végéig.
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