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Iranyitaselmélet ML

Control theory
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Bevezetés, az iranyitaselmélet (atviteli, frekvencia fliggvény) és a stabilitdselmélet (stabilitas feltételei, zart és visszacsatolt
rendszerek stabilitasa) alapfogalmainak atismétlése. Az allapottér-elmélet (allapottér reprezentaciok és tulajdonsagaik,
transzformacidk). Lineéris idGinvarians dinamikus rendszerek folytonos idejli allapottere. Iranyitas allapottérben.
Allapotvisszacsatolas tervezése. Optimalis iranyitasok. Linearis Kvadratikus Szabalyz6 tervezése (LQR). Szamitdégéppel
iranyitott rendszerek. Az egységugrasra ekvivalens diszkrét idej(i allapottér. Diszkrét iranyitasok tervezése.
Megfigyelhet6ségi, iranyithatosagi tulajdonsagok. Stabilitas.

Allapotmegfigyel. Determinisztikus teljes rend(i allapotmegfigyelés. Kalman sziirés. Tervezési feladatok. Problémak
felvetése (kozuti, 1égi, logisztikai egyéb). Tervezési feladatok bemutatasa, jarmiitechnikai, kozlekedési és logisztikai
példakon keresztiil. Szamitogép-orientalt iranyitaselméleti feladatmegoldasok. Kitekintés (bevezetd, probléma felvetd
jelleggel). Posztmodern technikék. Prediktiv irdnyitdsok. Hibadetektalas és fontossdga a kdzlekedésben. MIMO rendszerek.
Nemlinearis rendszerek.

Az el6adasok anyaganak példak keretében valé alkalmazasa.

Az el8adéasi anyagra épllve, logisztikai rendszerekben jelentkezd irdnyitasi probléméakra vonatkozé esettanulmanyok
targyalasa.

A. Tudas
* ismeri az alapvet6 dinamikus rendszermodellezési paradigmakat, azok matematikai hatterét
e ismeri a linearis id6invarians rendszerek id6- és frekvenciatartomanybeli leirasi médjait
* ismeri szabdlyozasi alapelveket, azok mennyiségi és mindségi kritériumait
* ismeri az allapottérelméletet
e ismeri a kulénb6z8 egyszerl visszacsatolasos szabalyozasi médszereket
e ismeri a modern iranyitaselmélet alapjait, a kvadratikus szabéalyozas elvét
e ismeri a megfigyel&tervezés mddszereit
B. Képesség
* képes egy megadott rendszer modellezésére és szabdlyozasi szempontu vizsgalatara
* képes Onalléan szabalyoz6t tervezni adott rendszermodellhez
* képes Onalléan alkalmazni a megfigyel6tervezési mddszereket
* képes kezelni a legismertebb szabalyozasteervezést tamogatoé szoftvereket
C. Attittid
 érdeklédik a szabalyozasi problémak matematikai alapossagu megoldasa irant
e torekszik arra, hogy a szbadlyozatechnikai ismereteket gyakorlati problémékon keresztil is hatékonyan alkalmazza
* rendszerszint(i gondolkodast sajatit el



D. Onallésag és felelésség
» Onalléan képes étékelni egy rendszer makddésének minéségi €s mennyiségi paramétereit, ezek alapjan képes
dodntéshozasra a rendszer attervezésével kapcsolatban
» Onalléan képes egy adott rendszer leirasara, a megfeleld matematikai formalizmusok hasznalatara
* képes dontést hozni a szabalyozasi feladat megfeleld megoldasi médszereinek meghatarozasaban

A félév soran két zarthelyi dolgozatot iratunk. A félévkdzi jegy megszerzésének feltétele a két dolgozat legalabb elégséges
értékelése. A félévkdzi jegyet a két zarthelyi dolgozat eredménye (50-50%) hatarozza meg.

A két zarthelyi dolgozat kiilén-kUlén, egy-egy alkalommal javithatok, ill. pétolhatok.
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