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Iranyitaselmeélet

Control theory

BMEKOKAM142 | |vizsga “ 3
2 (9) El6éadas 1 (5) Gyakorlat 0 (0) Labor
Jarmimeérnoki Kotelez6 (k) a Jarmlimeérnoki mesterképzési szakon (J)
mesterképzési Kotelez6 (k) a Kozlekedésmérnoki mesterképzeési
szak(J) szakon (K)
Kozlekedésmérn
oki
mesterképzési
szak (K)
90
42 8 0
13 12 15

Kozlekedés- és Jarmuiranyitasi Tanszék

Dr. Gaspar Péter

Dr. Gaspar Péter

Bevezetés, az irdnyitaselmélet (atviteli, frekvencia fliggvény) és a stabilitdselmélet (stabilitas feltételei, zart és visszacsatolt
rendszerek stabilitdsa) alapfogalmainak atismétiése.

Az allapottér-elmélet (allapottér reprezentaciok és tulajdonsagaik, transzformaciok). Linearis idéinvarians dinamikus
rendszerek folytonos idej(i allapottere.

Iranyitas allapottérben Allapotvisszacsatolas tervezése. Optimalis iranyitasok. Linearis Kvadratikus Szabalyzé tervezése
(LQR). Szamitégéppel iranyitott rendszerek. Az egységugrasra ekvivalens diszkrét idejl allapottér. Diszkrét iranyitdsok
tervezése. Megfigyelhet6ségi, iranyithatdsagi tulajdonsagok. Stabilitas.

Allapotmegfigyeld Determinisztikus teljes rend( allapotmegfigyelés. Kalman sz(irés.

Tervezési feladatok Problémak felvetése (kdzuti, I€gi, egyéb). Tervezési feladatok bemutatasa, alagazati példakon
keresztll. Szamitdgép-orientalt iranyitaselméleti feladatmegoldasok.

Kitekintés (bevezetd, probléma felvetd jelleggel) Posztmodern technikak. Prediktiv iranyitasok. Hibadetektalas és
fontossaga a kézlekedésben. MIMO rendszerek. Nemlineéris rendszerek.

Az el6adashoz két6dd feladatok megoldasa.

A. Tudéas
e ismeri az alapvet6 dinamikus rendszermodellezési paradigmakat, azok matematikai hatterét
e ismeri a linearis id6invarians rendszerek id6- és frekvenciatartomanybeli leirasi médjait
* ismeri szabalyozasi alapelveket, azok mennyiségi és minéségi kritériumait
e ismeri az allapottérelméletet
e ismeri a kilénb6zd egyszerli visszacsatolasos szabalyozasi médszereket
 ismeri a modern iranyitaselmélet alapjait, a kvadratikus szabalyozas elvét
* ismeri a megfigyelStervezés mddszereit
B. Képesség
* képes egy megadott rendszer modellezésére és szabalyozasi szempontu vizsgalatara
* képes Onalléan szabalyozét tervezni adott rendszermodellhez
* képes Onalléan alkalmazni a megfigyelbtervezési mddszereket
* képes kezelni a legismertebb szabalyozasteervezést tamogato szoftvereket
C. Attittd



e érdekldik a szabalyozasi problémak matematikai alapossagu megoldésa irant
e torekszik arra, hogy a szbaalyozatechnikai ismereteket gyakorlati problémakon keresztil is hatékonyan alkalmazza
 rendszerszintli gondolkodast sajatit el
D. Onallésag és felelésség
» Onalléan képes étékelni egy rendszer makodésének minéségi és mennyiségi paramétereit, ezek alapjan képes
dontéshozasra a rendszer attervezésével kapcsolatban
¢ Onalléan képes egy adott rendszer leirasara, a megfelel§ matematikai formalizmusok hasznalatara
» képes dontést hozni a szabalyozasi feladat megfelel§ megoldasi médszereinek meghatarozasaba

A félév soran két zarthelyi dolgozatot iratunk. Az alairas megszerzésének feltételei: részvétel az el6adasok és a gyakorlatok
legalabb 70%-an, tovabba a két dolgozat legalabb elégséges
értékelése. A félév végén irasbeli vizsgat kell tenni. A vizsgajegyet kizarolag a vizsga eredménye hatarozza meg.

A két zarthelyi dolgozat kilén-kulén, egy-egy alkalommal javithatdk, ill. potolhatok.
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