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Aerodinamikai 6sszefoglald: felhajterd keletkezése, ellenallas és 6sszetevdi, profilok,aerodinamikai jellemzése, véges
szarny elmélet, hengeres testek aerodinamikaja, nagysebességl aerodinamika, szuperszonikus repllés, repllégép
aerodinamikai jellemzése. Replilésmechanikai 6sszefoglalo: propulzié jellemzése, repllégép teljesitményadatai, terhelési és
sebességi, magassagi gorbék, stabilitas, repllégép térbeli zavart mozgasa, reptilésdinamikai és kontrol, aeroelasztikus
jelenségek. Aerodinamikai tényezdk: aerodinamikai tényezdk, derivativ tényez8k meghatarozasa, instacionarius
aerodinamika, aerodinamikai modellek., aerodinamikai jellemz6k meghatarozasa numerikus médszerkekkel. Nemlinearis és
statisztikus repllésdinamika. Nem-linearitasok. Paraméter bizonytalansagok rendszeranomaliak. Sztochasztikus, iranyitott
repllésmechanikai és dinamikai modellek. Kritikus repulési izemmaodok. Repllégépek atesés utani mozgasanak
vizsgélata, iranyitasa. Bifurkacios elemzés. A toléeré-irany szabalyozas gyakorlati megvalésitasa. A toléerd-irany
szabdlyozott repllégép atesés utani hosszdinamikai mozgésanak vizsgélata. kaotikus attraktorok. A repllégépek
irdnyitasanak Uj modszerei. Passziv és aktiv kontrol. Fejlett kontrol-eljarasok, tanul6, adaptiv, integrélt, robusztus, hiba-t(iré,
rekonfiguralhaté, sztochasztikus, stb. kontrol eljarasok. Biolégiai alapu kontrol fejlesztése: az emberi érzékelés elvei, az
agymuikddés és gondolkodas, a szituacié elemzés - vizsgélat - déntés folyamatanak modellezése, latas alapu kontrol, fej-
és szemmozgassal vezérelt rendszerek, intelligens rendszerek. A repulégépek aktiv, endogén, szubjektiv irdnyitdsa. A
szubjektiv analizis médszerének alkalmazasa a kevésbé gyakorlott replilégépvezetbk tevékenységének a vizsgalatara.
Kisreplldgépek Uj iranyitasi lehet6ségei. Kisreplildgépek vezetésének biztonsagfilozéfiaja. MEMS (mikro-elektro-
mechanikai rendszerek) alkalmazasa az replil6gép kilsé és belsé aramlasi viszonyainak a szabalyozasaban, a MEMS
alapu aktiv kontrol, specialis eset randevu kontrol, leszallas mozgé platformra. Hiperszonikus replilés: a méretek hatasa, a
reptilési misszié profilja, gazdinamikai alapok, propulzio, szerkezeti sajatossagok, projektek.

A gyakorlat harom féle feladatcsoportot tartalmaz: (i) az elméleti eléadasok anyagat segit6 rdvid szamitdsok végrehajtasa,
(i) nemzetkdzi és hazai kutatasi-fejlesztési projektek eredményeinek az elemzése, (ii) 6nallé kutatasi feladat végrehajtasa.

A. Tudés
* |smeri és érti a repilégépek aerodinamikajat és a propulzidjat.
* |smeri az aerodinamikai tényezéket.
* |smeri a nemlinearis statisztikus repllésdinamika alapjait.
* Ismeri a repllégéek iranyitasanak médszereit Ismeria MEMS alapu rendszerek alkalmazasanak alapjait a
repiilésben.
* Ismeri az iranyitok kivalasztasi kévetelményeit, munkaterhelését és az emberi tényezéket, mérési lehetéségeiket.
B. Képesség
* |smeretei alapjan kénnyen és gyorsan el tudja sajatitani az ATM tevékenységeinek mélyebb, specifikusabb
ismereteit.



e Képes munkdjaval tamogatni a kutatas-fejlesztési folyamatokat.
C. Attit(d
* Erdekl6ds, fogékony.
D. Onallésag és felelésség
e Szakmai feladatok megoldasakor kezdeményezd, dnalléan valaszt megoldasi médszereket.

1 db vizsga, melyen az elméletet kérjik szamon, 1 db féléves hazi feladat, a tArgy érdemjegye a 2 rész eredményének
szamtani atlaga. Az alairas feltétele a hazi feladat hataridére torténd megfelel szinvonalu elkészitése és leadésa.

pétvizsga és késedelmes leadas lehetésége

A targy keretében kiadott segédanyagok
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