Budapesti Mliszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem

Nemlinearis iranyitasok

Nonlinear control
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Bevezetés. Kapcsolt rendszerek. Geometria: megfigyelhetéség, irdnyithatdsag, alapfeladatok megoldésa. Linearizalas.
Stabilités. Passziv rendszerek. Backstepping. Nemlinearis megfigyelék. Linearis médszerek kiterjesztése: gain scheduling,

LPV.

A. Tudas B. Képesség C. Attitid D. Onallésag és felelésség

Az aldiras megszerzésének és egyuttal a vizsgara bocsatasnak a feltétele az egyéni hallgatéi feladat hianytalan és

hatéridére t6rténd beadasa. A vizsga szbbeli.
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