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Jelek és rendszerek: jelterek,rendszernormdk, kauzalitas, stabilités, stabizalhatésag, performancia.
Iranyitastervezés garantélt performancia elérésére: LQ, H-2 és H-végtelen problémak megfogalmazasa, Az iranyitasi
feladatok allapottérbeli megoldasa LMI médszerrel.

Iranyitastervezés optimalis performancia elérésére: LQ, H-2 és H-végtelen problémak megfogalmazasa. Specialis
problémak (Fl, FC, DF, OE) megfogalmazasa Az iranyitasi feladatok allapottérbeli megoldasa Riccatti médszerrel
Robusztus analizis és szintézis: strukturalt szingularis érték tulajdonsagai, mu analizis és szintézis.

FI = Full Information FC = Full Control DF = Disturbance Feedforward OE = Output Estimation

A. Tudas B. Képesség C. Attit(id D. Onallésag és felelésség

Az aldiras megszerzésének és egyuttal a vizsgara bocsatasnak a feltétele az egyéni hallgatoi feladat hianytalan és
hataridére térténd beadasa. A vizsga szbbeli.
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