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Megerositéses tanulas a jarmuiranyitasban

Reinforcement Learning for vehicle control
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Probléma-megfogalmazés, elhelyezés a gépi tanulas teriiletén. Heurisztikak, dinamikus és statikus heurisztikak.
Algoritmusok hatékonysaga, komplexitdsa. A dimenzidk atka. A Markov dontési modell, rejtett Markov dontési modell.
Medfigyelhetdségi probléma. Klasszikus megoldasok dntanulé rendszerek esetén, esettanulmany atvonalkeresé
algoritmusokra. Neurdlis hal6zatok alapjai, a felligyelt tanitas, altalanos hal6zati struktdrak. Diszkrét, folytonos és sztalyozas
tipuso6 feladatok. Forditott tanulas, Imitation learning. A demonstrator és a demonstracio, policy, veszteségfliggvény és
algoritmusok. Value based learning, Q-learning. Az exploration-exploitation dilemma. A Q learning valtozatai, Deep Q, DQN.
Viselkedés alapu tanuldalgoritmusok, a Policy gradients, determinisztikus, és sztochasztikus policy.
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