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Szerkezeti kapcsolatok vizsgalata linearis és nemlinearis mozgasallapot-fliggésl er6atszarmaztatasnal. Surlédasos
er6kapcsolat részletes elemzése. Erdatadasi viszonyok a surlodasi tényezd kdzel sebesség fliggetlensége ill. folytonos
sebességfliggése esetén. Lokalis rugalmassag és csillapitas bevezetése. A surlédasos kapcsolat erbjatéka a megmozdulas
kdrnyezetében. Nyugvasbeli és csiszasos surlodasi viszonyok abrazolasa a jellegfeliilet segitségével. Katasztrofaelméleti
alapvetés. Kisamplituddju rezgések a lokalis rugalmassag és csillapitas hatasa alatt, a csuszasmentes eratadas hatarai. A
megcsuszas eseményének kdvetése. A nyugalmi allapot Ujboli elérése. Az erékapcsolat komplex jellemzése a lokalis rugén
és csillapitén, valamint a makroszkopikus cslszas soran végbemend események lancolataként. Specialis nemlinearis
jarmirugok eréatadasanak jellemzése. Gydrls rugok, laprugok, gumirugok. Csillapitasi viszonyok. Jellegfeliiletek.
Gordulékontaktusok eréatszarmaztatasi viszonyai. Sikprobléma, Carter elmélete. Klszasos erézaras. Adhézids és cslszasi
tartomany. Az atvitt keriileti er6 meghatarozasa a tangenciélis trakcideloszlas ismeretében. Erintkezési esemény. A
szliptrakcié &ltal disszipélt energia. A gordilSérintkezés kinematikai és kinetikai alapésszefiggései. Mikro- €s
makrocsuszas. Fajlagos csuszasi jellemzék. A surlédas, mint hatarold jelenség. Gorduldkapcsolat kopasviszonyainak
vizsgélata. Kopastermék tdmegaram-s(ir(iség és tbmegaram. Kopashipotézisek. A kerék és a sin gordilékapcsolatdban
Mérsékelt és zidulb kopas, energetikai hattér. Kopasterhelés eloszlas generalasa véges lépésszamu szimulacidval.
Anyaglevalasztas. A simitas szilkségessége. Simitasi eljarasok. Egyszerlsitett kopasanalizis jarmirendszerdinamikai
kérnyezetben. Lineéris elmélet, |épésenkénti levalasztas, kopas allokacio. Kitekintés a kopas éaltalanos keretekben vald
targyalasara. A kopas, mint diagnosztikai informacié.

A. Tudés B. Képesség
o Széleskorlen ismeri, alkot6 médon értelmezi, és kutatdbmunkéjdbnan képes innovativ médon alkalmazni: a
jarmidinamikai rendszerek linearis és nemlinearis er6kapcsolatait; a gérdulékapcsolat leirasi médszereit; a
gordélékapcsolat kopasmechanizmusanak eljarasait.
C. Attitid D. Onéllésag és felelésség
» Torekszik az Uj tudomanyos eredmények megismerésére, azokat felelésséggel alkalmazza, alkoté médon
kezdeményes Uj tudastertleti kutatasokat.

Az alairdas megszerzésének és egyuttal a vizsgéra bocsatasnak a feltétele az eldaddsokon val6 rendszeres részvétel. A
vizsga irdsbeli, minden hét anyagabdl 1 kérdés, dsszesen 14 kérdés.
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