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Jarmulrendszerdinamika .

Vehicle system dynamics I.
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A rendszerdinamikai problémaknal alkalmazott vizsgalati médszerek. Rendszeridentifikacié a legkisebb négyzetek
maodszerével. Gépészeti rendszer jellemzése logikai hatdsvazlattal. Er6-gerjesztett és Utgerjesztett csillapitott lengbrendszer
logikai hatasvazlata. Surlédasos fékezésl jarmiikerék logikai hatasvazlata a csuszé-surlodas és a gordild érintkezés
tribologiai jellemz8inek beépitésével. Jarmlhajtdsrendszer inditasi folyamat hatdsvazlata. Dizelmotor fordulatszam
szabalyoz6 rendszerének dinamikai modellje. A motor-regulator rendszer egyszerisitett hatasvazlata. A regulator
rendszeregyenleteinek konstrukcioja hlivelysurlodas, hidraulikus erésités és idealis motor esetére. A dinamikai rendszerek
megjelenitése struktdra graffal. A mechanikai és a villamos rendszerek analégiaja. A dinamikai halézatok hurok és
csomoponti egyenleteinek felirasa, valamint az ivekre vonatkoz6 elemi 6sszefliggések. A mechanikai impedancia. Példak
gerjesztett és csillapitott lengérendszerek struktira-grafjanak meghatarozasara elemi komplex harmonikus, valamint
komplex periodikus és aperiodikus gerjesztés esetén. A dinamikai rendszerek megjelenitése jelfolyam abra felrajzolasaval.
Koncentralt paraméter(i dinamikai rendszerek mozgésegyenleteinek konstrukcidja szintetikus és analitikus modszerrel. A
Lagrange-féle masodfaju egyenletek. A linearis dinamikai rendszerek altalanos elmélete. Rendszerjellemzés az
idétartomanyban, a sulyfliggvény és az atmeneti fliggvény. Gerjesztett rendszer kezelése, a konvollcids integral és a
Duhamel-integral. Rendszerjellemzés a frekvenciatartomanyban. A komplex frekvencia fliggvény. Periodikus, aperiodikus
és masodrendben gyengén stacionérius sztochasztikus folyamattal gerjesztett linearis dinamikai rendszerek valaszanak
elemzése. A rendszerjellemzék alakuldsa MIMO rendszerek esetében. A koherencia fliggvény.

A. Tudas B. Képesség
e Széleskorien ismeri, alkoté médon értelmezi, és kutatdmunkajabnan képes innovativ médon alkalmazni: a
hatdsvazlat, a struktdra gréf és a jelfolyam abra felhasznalasat jarmidinamikai rendszerek elemzéséhez;
mozgasegyenletek eldallitasanak analitikus és szintetikus médszereit; a dinamikai rendszer idé- és frekvencia-
tartomanyban torténd jellemzésének modszereit.
C. Attitid D. Onéllésag és felelésség
* Torekszik az uj tudomanyos eredmények megismerésére, azokat felelésséggel alkalmazza, alkoté médon
kezdeményes Uj tudastertleti kutatasokat.

Az aldiras megszerzésének és egyuttal a vizsgara bocsatasnak a feltétele az el6adasokon vald rendszeres részvétel. A
vizsga irasbeli, minden hét anyagabdl 1 kérdés, 6sszesen 14 kérdés.
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