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Intelligens és autondm jarmiiranyitasi
rendszerek

Intelligent and autonomous vehicle control system
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Kozlekedés- és Jarmiiranyitasi Tanszék

Dr. Németh Balazs

Dr. Németh Balazs

Jarmliranyitasi hierarchidk. Robusztus, LPV és MPC jarmiiranyitas tervezés. Prediktiv cruise control. Autoném és ember
vezette jarmivek interakciéja. Autondm jarmivek iranyitasa a forgalomban. Gépi tanulas és autoném iranyitas.
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